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¿Qué es el SPTR?
¿Cómo puede 

ayudarme?

Posicionamiento 
centimétrico en tiempo 

real!
> 12000 usuarios.
> 700 usuarios simultáneos.
Diferentes áreas de actividad.

http://creativecommons.org/licenses/by/3.0/es/
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Aplicaciones

Futuro…HOY!
- 5G

- Vehículos autónomos
- …

- Cartografía.
- Topografía.
- Geodesia.
- Catastro y propiedad.
- SIG.
- Construcción.
- Agricultura de precisión.

http://creativecommons.org/licenses/by/3.0/es/
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Modos de observación GNSS: umbrales de precisión

- Absoluto / relativo.
- Código / fase.
- Estático / dinámico.
- Postprocesado / tiempo Real.

Rx único RX: 5-10m

MÚLTIPLES RXs: 1-2cm

Precisión: mm

TIEMPO 
REAL!

http://creativecommons.org/licenses/by/3.0/es/
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CORS

Con su posición
conocida con precision 

mm, transmiten sus 
datos GNSS 

observados a un 
centro de control en 

tiempo real

CENTRO DE CONTROL

Recibe y procesa los datos de las CORS
en tiempo real, resolución de la
ambigüedad de fase, modelado de
errores GNSS y generación de
correcciones.

Dependiente de la distancia

Data latency < 2-3s

Protocolo NTRIP
(RTCM vía TCP/IP)

Servidor + cliente + caster

AV

SOLUCIONES DE RED
SOLUCIONES PUNTO SIMPLE

Network RTK (NRTK)

http://creativecommons.org/licenses/by/3.0/es/


Fecha Lugar 8

NRTK solutionsModelado de errores GNSS en tiempo real (resolución de ambigüedades).
Depende de la distancia estación-rover (baseline). Hasta 80-100km.

Ventajas:
- Sólo se necesita un receptor (no estación base). Red de estaciones de referencia.
- Precisión homogénea en el área de la red (1-2cm), peor en altura.
- Líneas de base de 80-100km (depende del software).
- Disponibilidad y calidad de las correcciones mejorada.
- No es necesario conocer la estación más cercana.

Inconvenientes:
- Disponibilidad de comunicaciones.

Soluciones principales:
- VRS (virtual reference station).
- FKP (Flächen Korrectur Parameter).
- MAC (master auxiliary concept).
- CERCANA y PUNTO SIMPLE.

http://creativecommons.org/licenses/by/3.0/es/
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La precision puede empeorar debido a:

-Geometría de los satélites
(Mejora si hay disponibilidad de más satélites)

-Perturbaciones ionosféricas
(Satélites con menor elevación se ven más afectados)

-Multitrayecto
(Algoritmos, antenas especiales, más satélites)

Ventajas para el usuario NRTK:
- Inicialización más rápida: más satélites y más señales.
- Mayores distancias a las estaciones de referencia.

(mejor modelado de los errores GNSS).
- Mejor comportamiento en entornos complicados (obstáculos, 

multipath).
- Mejora la estabilidad y fiabilidad de las correcciones.

MULTICONSTELACIÓN

http://creativecommons.org/licenses/by/3.0/es/
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IGN NRTK GBAS: SPTR

Casters SPTR: Punto simple y soluciones de red.
Caster legado: ERGNSS, no corrección de antena, no soluciones de red.

Colaboración con CCAA y Puertos del Estado.

GPS + GLONASS: operativo desde 2016
MULTICONSTELACIÓN: desde Enero 2022

http://creativecommons.org/licenses/by/3.0/es/
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NÚCLEO: red ERGNSS del IGN 

123 estaciones 

29 pertenecen a redes 

internacionales.

Multiconstellation

Otras:

- CCAA

- Puertos del estado

- EUREF

- IGS

El funcionamiento de una red NRTK se puede optimizar mediante un correcto diseño de la red: distancias entre las
estaciones fundamentals y su distribución geométrica. Teniendo en consideración la calidad de los productos GNSS
empleados, como efemérides precisas, y la calidad de los algoritmos software de modelado de errores y resolución de las
ambigüedades de fase, la distancia entre CORS se puede extender hasta más de 100km.

http://creativecommons.org/licenses/by/3.0/es/
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Red de estaciones permanentes

- Antena + receptor + sistema de comunicaciones + sistema de alimentación.
- Buen emplazamiento (visibilidad, multipath, RFI…).
- Estabilidad, integridad.
- Calibración de antena.
- Nivelación de la altura de la antena.

- FTP: RINEX (hora, día).
- TCP/IP: tiempo real.

- Aplicaciones científicas: geodinámica.
- Marcos de referencia.
- Modelado atmosférico.
- Network RTK.

Posición conocida con 
gran precisión

ARP

http://creativecommons.org/licenses/by/3.0/es/
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Portal de usuario

- Registro de usuarios
- Gestión del sistema

http://ergnss.ign.es/gnuserportal

http://creativecommons.org/licenses/by/3.0/es/
http://ergnss.ign.es/gnuserportal
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Áreas de actividad del SPTR (febrero 2023)
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SPTR 
monitorización

- Rovers estado/info
- CORS estado/info

http://creativecommons.org/licenses/by/3.0/es/
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IGN-SPTR FUTURO?

- Mantener el servicio en el estado del arte (infrastructura, 
software).

- Soporte a las empresas I+D vehículos autónomos.
- SSR?

- Aplicaciones masivas.
- OSR: dificultades para escalado.
- SSR: permite un envío “broadcast” de las correcciones.

Nuestro sistema 
está preparado 

para SSR

http://creativecommons.org/licenses/by/3.0/es/
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Gracias

SPTR web page:
https://www.ign.es/web/ign/portal/gds-gnss-tiempo-real

User Portal:
http://ergnss.ign.es/gnuserportal

Contact email:
buzon-geodesia@mitma.es

http://creativecommons.org/licenses/by/3.0/es/
https://www.ign.es/web/ign/portal/gds-gnss-tiempo-real
http://ergnss.ign.es/gnuserportal
mailto:buzon-geodesia@mitma.es
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